Résolution des systemes d’équations linéaires

Butdu TP :

Le but de ce TP est I'implémentation de la méthode de Jacobi et de Gauss Seidel pour la
résolution d’un systeme d’équations linéaires.

Rappel
A- La méthode de Jacobi
M=D;N=-(E+F)
B =MN=D(-E - F),
ce qui implique :
X*1= D(-E - F) x* + Db
relation en fonction des éléments de la matrice A:
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B- La méthode de Gauss-Seidel :
M = D+E et N = -F. D'oul B = - (D+E)'F.
X1=-(D+E)'Fx*+ (D +E)
Le calcul de l'inverse de D + E peut étre évite. Si on écrit (D + E) x**1= - F xX + b, on obtient :
Zl L ayx ](k+1) CY J(k) + b,
D’ou
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Travail demandé :

a. Ecrire un script Matlab qui utilise la méthode de Gauss pour trouver la solution du
systéme A.x = b suivant:

10 7 1 2 X1] |4
3 5 12 2 «|%2|= |3
3 11 6 1 X3 |3
4 1 2 9 + 11

b. Vérifier ensuite votre résultat en le calculant directement avec: x = inv(4) X b



