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Objectifs pédagogiques du TP3 sont

>

L)

% Connaitre la structure des appareils de signalisation.
« Connaitre I’utilité des appareils de verrouillage mécanique et €lectrique.

>

>

« Réaliser le montage des circuits sur Schemaplic

+ La mise en marche d’un moteur asynchrone triphasé en deux sens de rotation

Rappels
Pour changer le sens de rotation d’un moteur asynchrone triphasé, il faut inverser
deux des trois phases du circuit d’alimentation comme illustré a la figure 1.
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Figure 1 : Principe d’inversion de sens de rotation d’un moteur asynchrone.

Verrouillage électrique

Il empéche l'alimentation simultanée des bobines de deux contacteurs qui ne doivent
pas étre enclenchés en méme temps. Exemple: inverseur de sens de rotation d'un
moteur asynchrone triphasé. La fermeture simultanée des deux contacteurs
provoquerait un court-circuit entre phases.
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3.1.1 Verrouillage mécanique

Cet organe interdit mécaniquement l'enclenchement simultané de deux contacteurs
juxtaposés. Il est parfois équipé de contacts permettant de réaliser la sécurité
¢lectrique précédemment énoncé. Les contacteurs sont liés mécaniquement et ne
peuvent s'enclencher simultanément. Ce dispositif est plus sir que le précédent. On
trouve souvent les deux dispositifs associés afin de garantir une sécurité maximale

Eyrmbolke diue werrousliages
(S S T ETS TS

Figure 6 : Verrouillage mécanique de deux contacteurs de puissance

3.1.2 Manipulation et réalisation du circuit
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4 Matériel utilisé
La liste du matériel nécessaire pour un démarrage direct dans un seul sens de rotation.
Les références doivent étre indiquées par 1I’étudiant suivant le type de moteur choisi.
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Tableau 2 : Liste de matériel

Moteur asynchrone Ml 1

Sectionneur porte fusible Ql 1

Fusible Ql 3

contacteurs KM1-KM2 2

Relais thermique F1 1

Unité de commande (2

boutons de marche et un S1-S2-S3 1

autre pour 1’arrét
Cables
raccordement

Remarque :Les références et les caractéristiques du matériel, ils sont définis suivant
les caractéristiques du moteur et les fiches techniques du constructeur.

Précaution

Lors d’inversions du sens de rotation, la permutation entre les deux contacteurs doit
étre faite de telle fagon que le balancement se fait sans aucun contact entre les deux
phases. Pour constituer un contacteur inverseur a deux sens de marche, il faut choisir
deux contacteurs adaptés a la puissance du moteur en plus d'un systeme de
verrouillage mécanique bien adapté placé entre les deux contacteurs évitant ainsi le
chevauchement entre contacteurs.

4 Montage et réalisation
Soit le schéma de commande et de puissance d’un moteur triphasé suivant :
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Circuit de puissance
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Circuit de commande

P1 : lampe témoin indiquant la mise sous tension.

P2 : lampe témoin indiquant la mise en marche droite.
P3 : lampe témoin indiquant la mise en marche gauche.
P4 : lampe témoin indiquant défaut de surcharge

Le schéma fonctionnel de la rotation en deux sens pour un moteur asynchrone et le
diagramme de fonctionnement sont illustrés dans ce qui suit:

Diagramme fonctionnel

Diagramme de fonctionnement
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2 Travail demandé
1- Compléter les schémas précédents correspondant aufonctionnement du
moteur ;
2- Réaliser le circuit et faite tourner le moteur a droite et a gauche ;
3-  Donner une conclusion.



Annexe 1 : Symboles électriques normalisés
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