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TP N° 2 : Manipulation des schémas en blocs sous Matlab et Simulink 

 

Soit le schéma fonctionnel donné par la figure ci-dessous : 

 

 Ecrire un programme Matlab, qui: 

1) Edite, puis affiche la fonction de transfert 𝑭𝟒(𝒔), 𝑭𝟓(𝒔), 𝑭𝟔(𝒔);  

2) Edite, puis affiche la fonction de transfert 𝑭𝟒(𝒑), 𝑭𝟓(𝒑), 𝑭𝟔(𝒑) ; en utilisant la formule suivant : 

              𝒑𝒓𝒊𝒏𝒕𝒔𝒚𝒔((𝒏𝒖𝒎, 𝒅𝒆𝒏), ′𝒑′) ,   la fonction de transfert s'affiche avec la variable p. 

3) Calcule les zéros, les pôles et le gain de 𝑭𝟒(𝒔), 𝑭𝟓(𝒔), 𝑭𝟔(𝒔) ; 

4) Représente les pôles et les zéros en utilisant la commande 𝒑𝒛𝒎𝒂𝒑 ; 

5) Calculez, éditez, puis affichez la fonction de transfert 𝑭𝟕(𝒔),  du système formé par 𝑭𝟒(𝒔) et 𝑭𝟓(𝒔), les    

deux fonctions de transfert en série ; 

6) Donner la fonction de transfert en boucle fermée 𝑭(𝒔) =
𝒀(𝒔)

𝑼(𝒔)
 ; puis afficher 𝑭(𝒑) ;  

7) Calculez les zéros, les pôles et le gain de 𝑭(𝒔) ; 

8) Tracez pendant 10 seconde la réponse indicielle 𝒈(𝒕) sur la figure 1, la réponse  impulsionnelle  𝒉(𝒕) sur 

la figure 2 et la réponse à la rampe 𝒌(𝒕) sur la figure 3 ; 

9) Compiler le schéma fonctionnel précédant sous Simulink.  


