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Chapitre II : Précision des systèmes asservis 

 

 

II.1 Introduction 

La précision d’un asservissement, en régime permanent, est définie par l’écart permanent ε(t) qui existe 

entre la sortie réelle et la consigne (sortie désirée). 

 

 

Figure 2.1 : Schéma bloc d’un asservissement. 
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II.2 Erreur statique (ou de position) pour une entrée échelon  
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II.3 Erreur statique pour une entrée rampe (erreur de vitesse ou de traînage)  

 

II.4 Erreur statique pour une entrée parabolique (erreur d’accélération)  
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II.5 Erreur statique d’un système comportant un (ou plusieurs) intégrateurs (pôles 

nuls)  
 

Sois un système représenté par une fonction de transfert en boucle ouverte G(p) placée dans une boucle 

à retour unitaire, mais cette fois-ci, avec : 
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