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TD 02

Exercice 01 :

Soit le systéme suivant :

xX=u

et soit le critére & minimiser :

J = [y + udde avee x(0) = 1

1. Ecrire les expressions du critére ef du Hamiltonien,

2. Ecrire le Hamiltonien pour ce probleme de commande optimale.
3. Donner les conditions d’optimalités.

3. En déduire le systéme a résoudre.

Exercice 02 :

Soit le systéme décrit par ¥ — § = u et soit le fonctionnel J = %fom(yz + u?)dt.

Trouver la commande optimale, u*, minimisant Je fonctionnel /.

Exercice 03 :

1
s(s+1)
] = %fom(azez(t) + u?(t))dt avec e(t) = y(t) - Yd OU Y4 constante,

L. Trouver la commande optimale pour ce systéme,

Soit le systéme décrit par la fonction de transfert: H(s) = ¢t soit le critere

2. Trouver la FT du correcteur C (s) = g—((:—; et quel est le type de ce correcteur.

Exercice 04 :
Soit le systéme représenté par I’équation suivante :

X1 = X2

X ==-2x;-3x;,+u
et l'indice de performance suivant :

1( .
/= Ef(xf +x% 4+ u?)dt
0

Calculer la commande optimale minimisant Je fonctionnel J et les valeurs propres de la matrice du
systéme en boucle fermée 4 — BK.




