
Série 3

Exercice3
Supposant le système de Lorenz à contrôler sous la forme:8><>:

�
x = 10(y � x)� u1
�
y = x(28� z)� y � u2
�
z = xy � 8=3z � u3

(1)

tel que u1 = k(y � y�); u2 = 0; u3 = k(y � y�), k est le coe¢ cient feedback .
-Trouver les valeurs de k pour lesquels le système de Lorenz est stable au point �xe (0; 0).
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